Issues

# Project Tracker Status Priority Subject Assignee Updated

1341 APS 11/12 :: Grupo 6 :: Péndulo Invertido Task New Normal Realizagéo do relatério final Rui Marcelino 30/04/2012 00:50

1338 APS 11/12 :: Grupo 6 :: Péndulo Invertido Task New Normal Testes ao sistema Rui Marcelino 30/04/2012 00:51

1335 APS 11/12 :: Grupo 6 :: Péndulo Invertido Task New Normal Implementar sistema de controlo na DSP com o uso do RTW do Rui Marcelino 30/04/2012 00:53
MATLAB

1332 APS 11/12 :: Grupo 6 :: Péndulo Invertido Task New Normal Implementar da interface entre a DSP e o conversor eletrénico e Rui Marcelino 30/04/2012 00:55
circuitos periféricos

1327 APS 11/12 :: Grupo 6 :: Péndulo Invertido Task In Progress | Normal Escolher tipo de conversor a utilizar e realizar a respetiva simulagdo em | Rui Marcelino 16/04/2012 22:35
PSIM

1324 APS 11/12 :: Grupo 6 :: Péndulo Invertido Task In Progress | Normal Simulagéo do motor em PSIM como base nas espeficificagdes reais do | Rui Marcelino 16/04/2012 22:35
motor e determinar valores maximos da corrente/tenséo.
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